, \

Desrespeitar 0s avisos Desrespeitar os avisos

AVISO . AVISO .
pode resultar em ferimentos pode resultar em ferimentos
graves ou morte. graves ou danos no equipamento.

Manual de utilizador @ E necesséria uma atengdo especial quando este simbolo é mostrado.

. J

2. DIMENSOES
1. DESCRICAO ‘L@%)" 68.5mm(269")

Corpo do sensor

Recetor de comando LED de operagdo
(Vermelho, verde

Suporte de fixagdo

Fio do sensor

LED de confirmagio
de comando

(Azul, amarelo
e vermelho)

Acessorios
Manual de
instalagdo
Unidade de sensor
infravermelho /
Atusto da 4 de deteccd Parafusos de
. juste da area de detecgéo montagem
Unidade de do sensor de radar (conjunto de 3)
—— - " J
sensor de radar

3. INDICADORES LED (funcionamento dos LEDs) 5. CARATERISTICAS TECNICAS

Carateristicas comuns

Verde Em espera Altura de instalagao 35-6.5[m] (115213 [f1])

Verde a piscar Sensor a iniciar , Alimentagio AC/DC 12 t0 24 [V] £10% 50/60Hiz

Vermelho . Infravermelho detetado / RADAR e infravermelho detetado RADAR Cons ACI2V-2.5 [VA] (Méx) AC24V-33 [VA] (Max)
Vermelho a piscar Detetado ) ) onsumo DCI2V-150 [mA] (Méx)  DC24V-80 [mA] (Max)
Amarelo Detecdo interna "Linha 1" estd a detetar a porta em movimento

Saidal Relé optico ndo polarizado
(IR Saida) Voltagem: 48 [VDC] Max.
) Corrente : 300 [mA] Max. (Carga de resisténcia)

Verde/Vermelho a piscar (rapido)  Erro interno do sensor

. Saida Saida2 Relé optico ndo polarizado
: Voltagem: 48 [VDC] Méx.
4. PRECAUCOES N INSTA (Saida Radar) Corrente : 300 [mA] Méx. (Carga de resisténcia)
Temperatura de funcionamento | -20 to +60 [graus.C],(-4 to 140 graus.F)
Humidade de funcionamento Abaixo 80%

Altura de montagem de Ajuste o corpo do sensor | Verifique se ndo ha objetos | Verifique se ndo ha

6,5 m ou inferior. para que este ndo detecte | em movimento na zona condensagdo na frente I P65
a porta. de detecgdo. do sensor. Peso 2.87 [Ib.] (1.3 [ke])
— 7 Cor Preto
Cabo 10[m] X Diretamente do sensor.
6.5m L. Parafuso de montagem 3pcs.,
(23.1f1) Acessorios Instrugdes de instalagao
. Comando vendido separadamente
_ Carateristicas do sensor de reflexao
Vista lateral Meétodo de detec¢io Refletor infravermelho ativo
Se possivel, verifique se | Garanta o minimo de luz | Use configuragdes de A parte Radar do sensor Tempo de espera da saida_| 0.5 [segundos] Aprox.
hé actimulo de neve ou | solar refletida do chdo. frequéncia diferentes para | pode ser influenciada Tempo de resposta 0.25 [segundos] Aprox.
agua no chao. sensores proximos. negativamente pela Temporizador de presen¢a |30 [segundos], 1.2,5.10,20[minutos], 1.2 [horas] or e

presenga de metal,

proximo ou no campo de , _ B - .
detecgio. Método de detecgao Método Doppler :( detecgio do corpo em movimento)

Frequéncia de transmissdo |24.15 [GHz]
Tempo de espera da saida | 0.5 [segundos] Aprox.

Carateristicas do sensor de radar

XE

Tempo de resposta 0.1 [segundos] Aprox.
§§§§§§§ Nota: As carateristicas podem ser alteradas sem aviso prévio.
6. INST O E LIGACOES ELETRICAS
AVISO A furagdo de um fio pode causar choque elétrico.
Cuidado com os fios que se encontram dentro da tampa do motor.
(D Remova o corpo do sensor do suporte @ Faga os furos de acordo com as @3 Prenda o suporte de fixagdo com os @ Prenda o corpo do sensor no suporte de fixagdo.
de fixagdo. marcagdes do suporte de fixagdo (3,5 mme). parafusos fornecidos. Passe o cabo pelo suporte de fixagdo.

Torque de aperto recomendado: 5.2N-m

@ Buauema deligagoes Vermelho gy - ©— 5cnc Alimentagao
Preto  mmm o— Ljg' V] (sem polaridade)
Branco == o—,p.. |Saidal
Verde — mmm optico _| (Saida radar)
Amarelo =3 o= poe Saida2
Azul optico _| (Saida radar)
Cinz.(+) =23 o— ndo usar
Cast.(-) == o— ndo usar




7.AJUSTE DE LARGURA E PROFUNDIDADE DA AREA DE DETECCAO

Ajuste da profundidade da area de detec¢do: infravermelho-IR (5 linhas)

Quando montado na parede Quando montado no teto

32° (distante 32°(distante

16° (proximo)  0° 16° (préximo) 0°

[ Distante ]

70 6.0 50 40 30 20

cn

1.0 0

[ Proximo ]

40 30 20

1.0

0

[m]

2.0

3.0

[m]

i
7

35

i
4

4.0

5.0

6.0

6.5

2.0
3.0
35
4.0
5.0

6.0
6.5

Largura da area de detecgdo: Infravermelho (5 linhas)

Quando o angulo do corpo do sensor ¢
definido com 32 ° (distante)

40 30 20 1.0 0 10 20 3.0 40
Posigdes de viga na linha 1 [m]
Padrio de piso infravermelho
40 30 20 10 0 10 20 30 40
Altura de instalagdo: 3500mm [m]
©0—0-0-0-0-0j0-O

O oooooPOO0OQ

gQoopPOOj0OO OO D

40 30 20 10 0 1.0 20 30 40

Altura de instalagdo: 5000mm [m]

0QO0QOo0OO0OOLOOO

O 0000000000 O

[ol[elNellole][cyedlolyelie]

O[O0 O O|0 O]0 OO O O[O

2.0
3.0
35
4.0
5.0

6.0

2.0

3.0

4.0

5.0

6.0

7.0

2.0

3.0

4.0

5.0

6.0

7.0

Quando o angulo do corpo do sensor €
definido como 16 ° (préoximo)

40 3.0 20

1.0 0

3.0 4.0

[m]

40 30 20 10 0 10 20 30 40

[m]

0-0G-0-0=p=0=C-
o0ogooopoopoo
-0—0-0-0-0-0j0-0-0- P00,

pooooopoooo00OQ

QoOo0OpOOOC©OOOO0O D

40 30 20 10 0 1.0 20 30 40

[m]

0QO00Q0QO00O0O000 O

OdOOOOOODObO

O O 0QgO0OOOOOIO O

OO0 OO0 0|0O OO

2.0
3.0
35
4.0

5.0

2.0

3.0

4.0

5.0

6.0

7.0

2.0

3.0

4.0

5.0

6.0

7.0




Ajuste da profundidade da drea de detec¢io: RADAR Quando o angulo do corpo do Quando o angulo do corpo do
A 4rea de detecgdo varia de acordo com o tamanho do objeto e a velocidade de sensor ¢ definido com 32 °© sensor ¢ definido com 16 2
aproximagdo. O Radar ¢ projetado para detectar apenas objetos grandes e ndo pessoas. @

90 80 70 6.0 50 40 30 20 10 0 0 50 40 30 20 10 o0 10
| [m] A [m]
// / 10 / ;
# 2.0 H
7 4 I
Pd / 30 / H
o i - &
7 = 35
- a 40 .
// +25° '5 V4 +25° \..
7 7 -10° 5.0 / - -10°
Z ; 10 [’A ; 10
| distante ,‘/ réximo ‘ 6.0 |__distante] £ préxim|
/ L] 65 \ F
. L, . | . N 32° N 16°
25°(distante)  -10° (proximo;  0° (IR. linha 3) (Angulo do corpo do sensor) (Angulo do corpo do sensor)

Vire a esquerda ou a direita

O radar oscila da terceira linha de pontos de detec¢do de infravermelho como ponto base.

2.0

3.0
3.5
4.0

6.0
6.5

Largura da drea de detec¢io: RADAR

Quando o angulo do corpo do sensor ¢ definido com 32 °© Quando o angulo do corpo do sensor ¢ definido com 16 °©
= X Sensibilidade maxima ===
— —
40 30 20 1.0 0 10 20 3.0 40 40 30 20 10 0 10 20 30 40
Altura de instalagdo: 3500mm i [m] [m]
0 0
Angulo do radar :-10° Angulo do radar :-10°
ngulo do radar /\ /( o ngulo do radar o
2.0 2.0
/ \ Angulo do radar :25° \ /
{ ) 3.0 3.0
. 4.0 4.0
Angulo do radar :25°
5.0 5.0
6.0 6.0
7.0 7.0
8.0 8.0
40 30 20 1.0 0 10 20 3.0 40 40 30 20 1.0 0 10 20 30 40
Altura de instalagdo: 5000mm i [m] [m]
0 0
R T
o \ / o Angulo do radar :-10°|/ \ Lo
A :_100 Tt
ngulo do radar ) \ 2o 2o
[N )
3.0 . 3.0
Angulo do radar :25° \ /
4.0 g % 4.0
5.0 5.0
Angulo do radar :25°
& \ / 6.0 6.0
N e 7.0 7.0
8.0 8.0

Se 0 RADAR detectar pessoas, diminua a configuracao de sensibilidade.

As areas de deteccdo ilustradas acima representam a posicao real dos feixes de infravermelho e radar. A area de detecg@o real observada variara

AVISO . . ~ B ~
A dependendo do ambiente de instalagdo do sensor, objetos detectados e configuragdes do sensor.




8. RESOLUCAO DE AVARIAS

Problema LED Causa possivel Solucio
A porta no abre quando o objeto Deslisado Tensdo de alimentagdo incorreta Aplique a voltagem adequada ao sensor. (AC/DC 12-24V)
entra na area de detec¢do & . s ~ . . L
Ligagdes elétricas do sensor estdo incorretas Verifique as ligagdes do sensor
Objeto em movimento na area de detecgdo Remova o objeto em movimento da area de detecgdo.
Sensibilidade muito alta para o ambiente de instalagao Reduza a sensibilidade do sensor
Porta abre
vermelho ou Poeira, geada ou goticulas de agua na lente do sensor Limpe a lente do sensor
A porta abre e fecha sem vermelho a piscar
motivo aparente A 4rea de deteceio sobrepde-se & de outro sensor Garanta diferentes configuragdes de frequéncia para cada sensor. Ajuste as
Porta SeCha P areas de detecgdo para que ndo se sobreponham.
verde
Detecgao de queda de neve Defina 0 modo Ambiente (neve) de acordo com a quantidade de neve.
Detecgéo de insetos voadores Defina o modo Inseto como "ON".
Quando a porta abre ou A linha de dete¢@o “Linha 1” esta a detetar muito perto . . ~ .
fecha o LED fica amarelo Amarelo da porta. Ajuste a area de deteccdo de infravermelho para longe da porta.
A drea de detecgdo mudou, enquanto a configuragio do Ligue novamente o sensor ou altere as configuragdes do timer de presenca
temporizador de presenga oo (infinito) esta em uso para algo diferente de co .
Vermelho Ligagdes incorretaa do sensor Verifique as ligagdes do sensor.
A porta abre e permanece na Saturagio de reflexdes do sinal IR Rempyg objetos %‘CﬂethOS da area de detecgdo ou diminua a configuragio de
posicao aberta sensibilidade do infravermelho.
A piscar vermelho | Movimento de objetos na area de detecgdo de radar Remova objetos em movimento da area de detecgao.
Ver.de/velm}elho Erro interno do sensor Substitua o sensor.
pisca rapido

<Isen¢ao de responsabilidade> O fabricante ndo pode ser responsabilizado por:

1. Interpretagdo incorreta das instru¢des de instalagdo, falta de conexdo, negligéncia, modificag@o do sensor e instalagdo inadequada.

2. Danos causados por transporte inadequado.

3. Acidentes ou danos causados por incéndio, polui¢do, voltagem anormal, terremoto, tempestade, vento, inundagdes e outros atos de providéncia.

4. Perdas nos lucros, interrupgdes nos negocios, perda de informagdes comerciais e outras perdas financeiras causadas pelo uso do sensor ou mau funcionamento do sensor.
5. Valor da compensagdo além do prego de venda em todos os casos.
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