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AvISO Desrespeitar os avisos
pode resultar em ferimentos
graves ou morte.

f:i AVISO

Desrespeitar os avisos pode A

resultar em ferimentos graves
ou danos no equipamento.

Manual de utilizador
1. DESCRICAO

Ajuste necessario para cumprir com

@ PNITINE 2 norma EN16005. J

2. DIMENSOES

E necessaria uma atengdo especial
quando este simbolo ¢ mostrado.

7. CONFIGURACOES DO INTERRUPTOR DIP

!ji AVISO

X = Configuracdo padrao
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Interruptor dip @

Funcio | Interruptor @ Descri¢io Possiveis op¢des de configuraciio
75 mm (2,95”) = ponto de padrio dip
! 5 25mm  1Smm  35mm 10mm O sensor detectard um objeto parado para a configura¢do do
[ / [ Tampa (0.98)_(0.59) (137" (039" Temporizador| L temporizador de presenga predefinido nas 3 linhas internas. L L2 L2 L2
Acessorios - de presenca X BOSEB P . DIN18650. ai izador d ZSEE X 3OSEE 6OSEE o0 EE
I{ 17 g EN16005 p?gge;%r;g;}raangorg?gmo 118650, ajuste o temporizador de
r / . s ‘ ‘ ‘ N 5 linhas ativadas 4 linhas ativadas 3 linhas ativadas 2 linhas ativadas
& Brago d’fl alavancg de ajuste de 5 Quantidade 3 4 O numero de linhas de detecgdo pode ser definido como 5, 4, 3 ou 3 4 3 4 3 4 3 4
profundidade (2 linhas externas) ‘ £ de linhas de 2, dependendo dos requisitos da area de detecgao. y
et 5 || : THE SR Ceal IRl B |E==
(nivel de sensibilidade) [ . | |
T = Interruptor .= £oe ~ 5
Conetor Interruptor dip @) EV o067 o Funcio dip @ Descri¢io Possiveis opcdes de configuracio
i
Manual de utilizador 3. lNDlCACOES DO LED . 1 2 Quando instalar mais de dois sensores préximos um do outro, 1 2 12 1 2 12
Frequéncia selecione configuragdes de frequéncia diferentes para cada sensor
Brago da alavanca de Verde Em espera. R A para evitar interferéncia cruzada. R A B C D
ajuste de profundidade Piscar verde Reconhecimento de entrada (quando o comutador@
3 linhas int @ 5 esta ativado) . Y
(3 linhas internas) Azl Detecdo na linha 4,5. Saida de seguranca (acoplador 6ptico)
Cabo Vermelho Detegdo na linha 1,2,3. Saida de 3 Consulte [11. tabela do tempo de acontecimentos] para mais detalhes 3 4 3
Laranja Alinha de detegéo “Linha 1” (“Linha 2" quando seguranga ¥ NA sobre a saida de seguranga. B NA x.:— 9 NC (K-
estd activada o reconhecimento da entrada) detecta o e o " a— / e -—
Indicador LED Mascara de area Mascara de area Base % movimento da porta
(Vermelho, Verde e Azul) (3 filas internas) (2 filas externas) Parafusos para A piscar laranja (rdpido) Indica alteragdo de alusyt'es do {tylterruptor dip 4 Um LED vermelho/verde a piscar lentamente indica um sinal Transmissor  Recetor Transmissor  Recetor
Janela de detegdio L par A piscar laranja (lento) Porta retldq na posigao abertg - ) o infravermelho baixo para reflexdo. 4 > <> 4 — ¥
fixagdo (2 uni) . . (quando o interruptor@) 4 estd ativado). Diagnosticos ® Normal Para ignorar o estado de erro de baixa reflexdo, coloque este interruptor ® N 1 Ref. bai : LED
Verde/vermelho a piscar (rdpido) Erro interno do sensor. de reflexdo orma P F o (at orma cl. baja
Verde/vermelho a  piscar (lento) Sinal infravermelho refletidlo do solo x DIP om “Low Reflection” (ativado). Ponto infi Ih, Ponto infi It
s S n - " W onto infravermelho onto infravermelho
& muito  curto. Para estar em conformidade com a EN16005, defina como "Normal".
4. PRECAUCOES NA INSTALACAO 5. CARACTERISTICAS TECNICAS Funcio {ilinlt)erruptor @ Descrigio Possiveis opgdes de configuracio
Altura de montagem de | Monte dentro de 50 mm da | Verifique se ndo ha Verifique se a condensagdo Método de detegdo Reflexdo infravermelha ativa Quando ativado, os pedestres que se afastam ndo serdo detectados
3,0 m (9,8 ft) ou menos.| parte inferior da tampa. objetos em movimento ndo atinge o sensor. Altura de instalagao 3,0 [m] (9,8 [fi]) max. 1 do sensor. 1 - - 1
na zona de detecqdo. Tensao de alimentagio | CA/CC de 12 a 24 [V] £10% 50760 [Fiz] Detego | exativad. Para garantir a seguranga dos pedestres - com 0 g oL ¥ 4 Ativad
— CAde 12 V-1,5 [VA] (mix) CA de 24 V-2,0 [VA] (méx.) de diregdo esativado @ “reconhecimento de entrada” ativado, a 1* ¢ a 2° linhas de esativado - - tivado
Consumo de energia > L ’ . detecgdo detectardo os pedestres, independentemente da 'n‘ w
3.0 CCde 12 V-80 [mA] (max.)  CC de 24 V-50 [mA] (max.) direcio do movimento.
m -
> Tempo de atraso da saida | 0,5 [s] aprox. . .
9,8ft SR - Consulte [11. Quadro de tempo de acontecimentos] para mais detalhes : Uach 4 Al
( ) Tempo de resposta g, 11 [;] 0{2 [s] ¥ " Saida de 2 sobre a saida do ativagdo, 2Szuda de ativagdo (relé optico) )
inhas externgs | [segundo L K N.A. E /
———— Temporizador de presenca |3 linhas internak 2 [s], 30 [s],60 [s] 0 o ativagao R N.A. E /-..- /// N.C E I:
Se o sensor for exposto a| Se possivel, certifique-se Certifique-se de que a Use configuragdes de Coletor aberto: Carga de resisténcia elétrica de :
uar;ltldadqs excessivas de que nem a neve nem a luz solar refletida no frequéncia diferentes para 7,5 [mA] (méx.) 3 3
€ chuva, Instale-0 Com | 4gya se acumulem no chio. | solo seja minima. sensores proximos uns dos Linha 1.2 Acoplador éptico (NPN) " " Huacsd vach
uma tampa protetora. outrsﬂ Saida nha 1, Tensdo: 55 [V CC] Corrente méx.: 50 [mA] méx. Modo de Defina como ‘Neve nas situagdes em que possam ocorrer ativagdes de
s h o X Normal portas falsas, causadas pela queda de neve, queda de folhas ou detritos na | K Normal Neve
ol b w_- Corrente de escuridao: 100 [nA] max. (Carga de supervisio 4rea proxima 4 porta
B h: 74\ o resisténcia) P porta.
! ! Linha 2, 3, 4, 5|Relé optico (sem polaridade) 50 [V] CC
\ / i o rox \
Nl 0.1 [A] Carga de resisténcia elétrica 4 4 4
X ,’% N \ Entrada de teste 6 [mA] méx. a 24 [V CC] Abertura da 2 Avtomi E AVISO Mude pars OtP EN (aberta) para manter a porta na 4 Avomic B " g
N utomatico Pposigao aberta. utomatico erta
N W_ NN Temperatura de De -20 a +60 [°C], de -4 a 140 [°F]) porta A
Para maximizar a eficicia da detecgio de entrada, instale fora e dentro, como mostrado abaixo. Humidade de funcionamiento | Abaixo de 80[%] O reconhecimento da porta permite que a primeira linha de detecgdo
1P 1P54 (com base) 5 seja orientada dentro da drea proxima a porta sem o movimento de 5 5
Categoria 2, nivel de rendimento D de acordo com a norma Reconhecimento . detecgdo da porta. ) o ) X .
EN ISO 13849-1:2015 da entrada ¥ Desativado Quando o reconhecimento de entrada estd ativado, o nivel ¥ Desativado Ativado
Peso 0,55 [Ib] (0,25 [kg]) @ de sensibilidade da linha de detecgdo interna ¢ apenas no
Cor Preto, pratcado n:jamgno quando as linhas de detec¢do externa estdo
> ativadas.
- Cabo, parafusos de montagem 2 uds., ~ do ¢ d lador d da TEST. 6
- = ) Acessorios r L ; N Configuracio Quando conectado a um controlador de porta sem uma entrada B Com Teste
Folha da porta em movimento Folha da porta em movimento _ modelo de }nontagem, 1nstm¢06§ dF instalagdo da ent%adagde 0 defina como "alto". Quando conectado a um controlador de porta com uma L o | o Sem teste
Nota: As caracteristicas podem ser modificadas sem aviso prévio. teste do K Alta E entrada TEST, defina como "baixa". Consulte [11.Diagrama de tempo de K Alta > < L i
controlador eventos]. .
da porta Defina como "Baixo" para atender ao padrao EN16005. Baixa E

A furagdo de um fio pode causar choque elétrico.
Cuidado com os fios que se encontram dentro da tampa.

8.AJUSTAR A LARGURA E A PROFUNDIDADE DA AREA DE DETECC

® Anexe o modelo de montagem para que a borda
inferior fique alinhada com a borda inferior da tampa
do motor da porta.

@ Faga os orificios de montagem
(3,5 mmg) e fiagdo (10 mme).

S50mm

® Se precisar remover o corpo do sensor da base,
levante-o ¢ incline-o para a frente , como mostra a
ilustragdo.

@ Prenda o sensor com os parafusos
de montagem fornecidos.

(®- 1 Ligado a um controlador de porta que pode testar o sensor.

2 Ligado a um controlador de porta que pode testar o sensor.

Vermelho

- ﬁ‘ZA/(éS EJ\;] Alimentagio m— o %7/\ ‘lﬁ f&l limentagao
abo do - Preto - Tov (sem polaridade) Cabo do - Preto - .0, (sem polaridade)
Branco = :_—/ Relé :I Saida Branco 3 :—/ Relé :I Saida

L Nota JEN16005 6 Verde - optico _|R2,3.4,5 @ . Verde - optico | R2,3,4,5

. . Amarelo(+) =3 Colector | gaida } Amarelo(+) == Colector ] gaida
Colocar o ajuste do interrupto :] Emi R1.2 Defina a configuracao@6 Azul — D Emissor _| R1,2
dip @ 6de"Entradade 6 Azul — missor i do interruptor DIP para 6 = () Fmissor ”
Feongasendo 0 e O 2 A o it Gl (1) == o o

o k: - este- by . N - () == 30 usa

interruptor Dip. Baixag @ Ncata() m= oTraen Segdo Ref. 7, configuragdes  paia B @ Mo o7 maousar

do interruptor Dip.

(® Instale os conectores no espago fornecido.

@ Volte a colocar a tampa.

AVISO

Alavanca de ajuste
de profundidade

Cuidado para ndo tocar nos bragos da alavanca de ajuste de
profundidade, ao recolocar a tampa.

Ajuste da profundidade da 4rea de deteccdo: 3 linhas internas: Ajustando a largura da area de detec¢do Ajuste da profundidade da 4rea de deteccdo: 2 linhas externas
Brago de alavanca Brago da alavanca de
. T WY s — T — T T Y — T T
de Aajuste( das = = —!,i’" Mascara de area Miscara de area = = —!%" ajuste de 2 fileiras
3 linhas internas - E o0 00 O /LJ“‘ (3 linhas internas) (2 linhas externas) / ‘I,“‘l externas
= Unidade : m Unidade : m =
15 10 0.5 15 1.0 05 c @\O ’@ c 3.0 2.0 10 0 2.0 o 0
om = ® ® B ® ©E om (J—‘—‘—‘—‘ﬂ : 1
Afuste [0 graus] Ajustc [-8 graus E base e = base Ajuste [+10 graus] (Ajuste [0 graus] )
| 8 | || A
/ : 1,0 1,0 L /_/_// L0 /;/ 1.0
A Largura /
L Puerta Puerta A
A
2,2 3 2,2 N 4 N 4 2,2 2,2
A = —Limitar —
Largo —I Uni
nit : m
30 30 20 10 0 10 20 30 30
o L0 05 (I)deade :m Unidade : m 20 20 1.0 o
[ [ [
Ajuste [-8 graus] 1,0 (Ajuste (Ajuste [0 graus] )
1,0 1,0 Sem 20 Sem
base ’ base
Porta X A
0.0 — 0.0 : 130 LA 0.0
2,2 — 2,2 =3 2,2
e Limitar
3.0 3.0 Largo 3,0

As areas de detec¢do mostradas na ilustragdo acima representam a posigdo real dos raios infravermelhos. A area de deteccdo real observada variara
dependendo do ambiente de instalagdo do sensor, do objeto a ser detectado e das configuragdes do sensor. Verifique se a area de detecgdo esta ajustada
para estar em conformidade com a EN16005.




9. CONE XAO DA ALIMENTAGCAO E AJUSTE DO “RECONHECIMENTODAENTRADA”

0 “reconhecimento de entrada” estd conectado @ 5
Sec¢do Ref. 7, configuragées do interruptor Dip.

SeC¢ao Ref. 7, configuragoes do interruptor

"Reconhecimento de entrada" esta ofﬂineﬂ @
5
Dip.

12. TAREFAS DE MANUTENCAO DE PORTAS 13. AUTO-DIAGNOSTICO

Os problemas técnicos do sensor sdo indicados pelo piscar de um LED verde/vermelho. A frequéncia piscando

Quando conectado a energia, o LED verde acende,
indicando que o sensor estd no modo de espera e
pronto para iniciar a detecgdo.

Quando conectado a energia, o LED
vermelho indica uma saida de relé¢
aberta da porta para iniciar o processo

O LED verde pisca por 37s
"reconhecimento da porta" estd em andamento. A porta abre/

enquanto o processo de

Processo de reconhecimento
da porta concluido, sensor no
modo de espera.

de reconhecimento de entrada. fecha.
@® LED verde liso @® LED vermelho liso ';.::- LED verde a piscar '::(- LED verde a piscar ® LED verde liso
<“— —> <— —» —> “— | —» <+—
— [ I g ] I - [I— —

EEET X=X e I
| — —] | — | — | —
c [ — —) —) E—)
(S | — | E— | — | —
G (S (F— (F— (S—
| —

Detecciio de presencga: A deteccdo de presenca em todas
as linhas de detec¢ao comega 10 segundos depois de ligar
0 sensor.

Se dentro de 10 segundos alguém estiver a andar pela area
de detecgdo, serdo adicionados cerca de 5 segundos depois
que a pessoa sair da area de detecgdo, apos o qual a
detecgdo de presenca estara operacional.

!:E AVISO

Deteccio de presenca: Durante o processo de "reconhecimento de entrada", as quatro linhas externas do sensor mudam
de deteccao de movimento para deteccao de presenca 10 segundos apos a conexao a energia. A linha de deteccao

processo de "reconhecimento de entrada".

interna de "reconhecimento de porta" sera alterada de deteccdo de movimento para deteccdo de presenca apds o

Alocacéo e execucdo do “reconhecimento de entrada”: se uma pessoa entrar na drea de deteccao durante o processo de

“reconhecimento de entrada”, isso pode néo ser realizado corretamente. Nesse caso, o sensor passara pelo processo de
reconhecimento de entrada em trés ativacdes de porta por uma pessoa para criar uma imagem precisa da posicao

aberta e fechada da porta.

Quando o reconhecimento de entrada esté ativado, o nivel de sensibilidade da linha de detecgdo interna ¢ apenas no maximo

quando as linhas de deteccao externa estao ativadas.

Precaugdes gerais:

Desconecte a energia do sensor ao executar o seguinte trabalho.

X Quando o chdo ¢ trocado colocando um tapete, etc.

X Ao ajustar o padrio da area de detecg@o ou a sensibilidade do sensor.

Apos concluir a instalagdo, execute um teste de caminhada na area de detecgdo para verificar o local. Se a area de detec¢do nao
for como o esperado, ajuste a area de detecgao conforme descrito na se¢do 8 ou aumente as linhas de detecgdo usando o
interruptor ® 3 e 4. Se a area de detecgdo ainda ndo for esperada, poderd aumentar a sensibilidade do sensor girando o
potencidmetro no sentido horario. Quando o sensor detecta mesmo quando ndo ha nada na area de detecgao, a sensibilidade do
sensor pode ser diminuida girando o potencidmetro no sentido anti-horario.

10. VERIFICACAO DE OPERACAO

Sensibilidade

Linha de saida de seguranca 1, 2 / entrada de teste

11. DIAGRAMA DO TEMPO DE EVENTOS

T1: Ap. 10£1 [ms]
T2: Ap. 11£1 [ms]

Ao fornecer 12 a 24 V DC, a taxa de fluxo
atual muda de cinza para marrom.

Desligue o fTluxo de
corrente no estado
de teste.

Interruptor dip  (Y) 5 1 2|354 1 2| 354 1 2| 354 1 2 3 4 5 2 3 4
Saida de seguranga Sé‘sn(\:/lgggé%ﬁg A SEM DETECAO DETECAO SEM DETECAO
3
. === Amarelo === Amarelo @ Amarelo === Amarelo e Amarelo ,-=== Amarelo
No. B XY X K X (K %
' e Azul Ve Azul - Azul S e Azul - Azul ' e Azul
NC. Xi-_ Amarelo CK— Amarelo Xi-_ Amarelo cK— Amarelo Xi-_ Amarelo (K— Amarelo
e Azul = Azul Y. Azul = Azul e Azul = Azul
RESPOSTA AO DETECAO
TESTE como resposta
ao teste
Tl ) T2
6 Entrada de teste V
Int tor di
nierruptor ¢ip @ Alta E TESTE SEM TESTE TESTE
[ Ajuste de entrada de teste j
Baixa E SEM TESTE TESTE SEM TESTE
cinzento Sensor cinzento _SEnsOr cinzento _SENSOr
D D
= =
Castanho Castanho Castanho ———

Linha de saida de ativagdo 2, 3,4, 5

|ﬂ|
Interruptor dip  (Z) R LSIMENTAIC A02 354 1 2[354 1 2 3 4
Saida de ativagio DESCONECTADA | SEMDETECAO DETECAO
2
N.O Verde Verde [— Verde
o @—e== Branco &—e== Branco o—=== Branco
NC. Verde [— Verde /—— Verde
®—e== Branco

&—e=== Branco

LED Causa

Verde (3| [de| || [de| [d
Vermelhog x* * ¥ *

Substitua o sensor.

[T %]

Confirme se o potenciometro de sensibilidade
esta definido e ligue o sensor novamente. Se o

erro persistir, ajuste a chave D4 em “Low

Vermelho * * *

ection”.

Ao realizar a manutengdo da porta com o sensor conectado a rede, nos
controladores de porta conectados para "testar" o sensor, certifique-se indica o tipo de problema, conforme explicado abaixo.
de definir os interruptores DIP, como mostrado abaixo.
Frequéncia
@ lembre-se de retornar as configuragdes do interruptor DIP ao de piscas
seu estado original quando a manutengdo da porta for realizada.
Rapido
Interruptor dip @ Interruptor dip @
t 123 4 ! 123 4
g 2
< =
: HHHH :\HHEH
i §
i Verde
1 2 .4 L
% EE Reéfl. ento
faible
Consulte a segdo [7.Configuragdes do interruptor DIP].

14. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Problema LED Causa possivel Solucio
A porta ndo abre quando O conector do sensor ndo esta conectado corretamente. Aperte ou reconecte o conector.
uma pessoa entra na area de Desativado Tensdo de alimentagao incorreta. Aplique a voltagem adequada ao sensor. (12-24 V CA / CC)
detecgdo Ligacdo incorreta do sensor. Verifique novamente a ligagdo do sensor.
Mover objeto na area de detecgdo. Remova o objeto em movimento da area de detecgdo.
A porta abre, Sensibilidade muito alta para 0 ambiente de instalagdo. Reduza a configuragio de sensibilidade do sensor.
A porta abre e fecha sem Vermelho - . Li 1 d instal y
motivo aparente Poeira, gelo ou gotas de agua na lente do sensor. impe a lente do sensor ¢ instale uma tampa protetora, se necessario.
A porta fecha - — - - — — —
Verde A drea de detecgdo corresponde a de outro sensor. Verifique se a configuragdo de frequéncia de cada sensor ¢ diferente.
Detecgio de neve, insetos, folhas, etc. Coloque o intcrruptor@3 do modo de supervisdao em “neve”.
A linha de detecgdo "linha 1" "linha 2" quando a . . - . . .
Cuando la puerta se abre o se Larani i da d Qh . W on dq ) Ajuste a profundidade de detecgio para as 3 linhas internas mais
cierra, LED NARANJA aranja eptra a de recon! ecimento" estd ativada) esta afastadas da porta.
orientada muito perto da porta.
A area de deteccdo muda, enquanto a configuragao do Ligue o sensor novamente ou altere as configuragdes do
timer de presenca infinita o esta em uso. temporizador de presenga de 30 a 60 segundos.
Vermelho Ligagdo incorreta do sensor. Verifique novamente a fiagao do sensor.
~ . . Remova objetos muito brilhantes da area de detecgdo.
Saturagdo do sinal refletido. o - N o
Diminui a configuragdo de sensibilidade do sensor.
PARPADEO .
La puerta se abre y permanece VERDE/ROJO Erro interno do sensor. Substitua o sensor.
abierta RAPIDO
PARPADEO O reflexo do sinal infravermelho transmitido Aumente a sensibilidade do sensor ou mude o interruptor dip(Y)
VERDE/ROJO do solo & muito bai P P M PR
LENTO o solo ¢ muito baixo. 4 de “Diagnostico de reflexos” de “Normal” para “baixo’
NARANJA
parpadeante Modo Ajuste (interruptor dip @ 4 ativado). Desative o interruptor dip @4 do “modo Ajuste”.
(lentamente)

<Isengdo de responsabilidade> O fabricante nao pode ser responsabilizado por:
1. Interpretagdo incorreta das instrugdes de instalagdo, falta de conexao, negligéncia, modificagdo do sensor e instalagdo inadequada.

2. Danos causados por transporte inadequado.

3. Acidentes ou danos causados por incéndio, poluigdo, voltagem anormal, terremoto, tempestade, vento, inundagdes e outros atos de providéncia.

4. Perdas nos lucros, interrupgdes nos negocios, perda de informagdes comerciais e outras perdas financeiras causadas pelo uso do sensor ou mau funcionamento do sensor.

5. Valor da compensagdo além do prego de venda em todos os casos.
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