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- RAP5M-PRO Sensor de seguranca para portas de batente ~ C€

Gostariamos de agradecer a vocé por adquirir este produto.
Antes de usar, leia atentamente as seguintes instrugdes.
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Manual de utilizador

AvIsO Desrespeitar os avisos pode resultar em ferimentos AVISO Desrespeitar os avisos pode resultar em (- 3.5 Ligagﬁo para o controlador da porta )
graves ou morte. fetimentos graves ou danos no equipamento. Instale a tampa do orificio do batente ¢ a capa do cabo, executando a ligagdo no controlador da porta.
E necessaria uma atengdo especial TS Ajuste necessario para cumprir com Faga os seguintes orificios. Prenda a capa do cabo entre as tampas A e B, fornecidas com orificios de batente.
quando este simbolo é mostrado. anorma EN16005. P Parafuso (3%10 [mm])
L 910 Cabos para =
1 Descrigiio geral / Caracteristicas 0 mo defiagio  controlador al- 7 Tampa B
4 RAP5M-PRO ¢ um detector de presenca de infravermelho ativo para portdes de batente, controlado por microprocessador. N o C o , com orificio para batente
. , 40 para cada onids a ampla 4 ; =L L 3-926 Cubra A com
- Os 6 pontos de detecg¢do para cada unidade de PCB oferecem uma ampla area de detecgio. -9 O 92, orificio para
- A distancia de detecco do solo é definida automaticamente pressionando um botao. Unidade de furos para batente
- O intervalo de detecgdo pode ser ajustado manualmente usando interruptores DIP em incrementos de 50 mm. i parafusos: [mm] R i to do cab wy @
- A saida do relé pode ser alterada de NO (normalmente aberto) para NC (normalmente fechado) usando uma chave DIP. 30 cvestimento do cabo
\_ - As fungdes de autodiagnostico e supervisio sdo executadas. J

AEMNOS

Alimentagdo (CA/CC 1224 [V])

2 Componentes é AVISO
4 M

A ilustragdo seguinte mostra a configuragdo padrdo do RAPSM-PRO com uma unidade PCB.

= Conecte os fios do controlador da

porta usando o bloco de terminais

Parafuso

Saida de relé (comum)

Carcaga de aluminio . "
Saida de relé (normalmente aberta)

N | N B W=

Tampa
lateral Tampa lateral Tamanho do cabo entre P .
Parafuso 0,15 €35 [mm?] Saida de relé (normalmente fechada)
Tampa ./ - Entrada de teste (-)
frontal =~ Entrada de teste (+)
Unidade PCB : : ~
mdade 3.6 Vista em planta da instalagdo (ambos os lados da porta)
T e e [ Vista frontal da unidade PCB_| Orificio de cabo extra através da porta
R bm‘{o Int. DIP LED de funcionamento ~
o0 AENG®;)
Estabilizador afus Logtots 5 2 ¥ \ I nidade
de angulo Bloco terminal Controlador ) '"’ i ‘ Borda
Acessérios [~ = principal
Tabela.1 Informacgao ) Me:inual 3) W Parafusos 4) Tampz};A/B I | A Unidade PCB
c / com orific10s para
,onEz;::n]emo };aor:&;; Unido | (3) utilizador me [mm] L 5 batente Lo
692 2 ) 3 Re;gsé?;gmo % Parafusos \_ Tamoa 4o fuo  do batente revstimento do cabo VISUALIZACAO DO PLANO e ligagdo )
600 [mm] 3%10 [mm ~ .
- L] J 4 Configuracdes do interruptor DIP

T . (" )
3 Instalacgio e ligagoes elétricas ‘ ‘
( - \ L 5 H ik: Configuragdo padrdo
3.1. Avisos aviso  Antes de prosseguir com a montagem deste sensor, observe I ‘ = i E! Unidade PCB
[ Nota J as seguintes indicacdes. -
COM TESTE
1 - — 2 3 B SEM TESTE SEM TESTE
Quando conectado a um controlador de porta sem —_— > —
z uma entrada de teste, ajuste para "A". Quando @
Nao faga a montagem Nio monte 0 sensor num Certifique-se de que a conectado a um contr'(')ée}fior Cde poiia co&n_rentrada ge e E A ov
do sensor a uma altura 2.6 [m] local onde caia chuva ou luz solar minima seja teevsetz’tosajdl?:mg(a)ﬁa - Consulte [6.Tempo de : ov
superior a . neve diretamente sobre a refletida do solo. Para estar em conformidade com a EN16005, defina como "B".
2,6 [m] (8° 67). unidade. e
4.2 Interferéncia optica

4

Aseglirese de que la
condensacion no llegue
al sensor.

o3 A B

5 L ¥ Se 2 unidades forem instaladas muito proximas, ¢ _— T
Beira principal Beira principal podera ocorrer um mau funcionamento devido a m m
. 2 2

A (s) caixa (s) de Dobradica Q I @ Q Q Q Q Q interferéncia optica cruzada entre esses sensores. Para
2345678 evitar isso, diferentes configuragdes de frequéncia
devem ser selecionadas usando a chave DIP n.° 2.
=

aluminio devem estar
Vista si i ’ r
< Vista superior> 4.3 Modo de saida de relé

localizadas perto da
borda principal da porta
para maximizar a
Consulte [6. Tabela de tempo de
Q Q I Q Q Q Q Q acontecimentos] para mais detalhes sobre
123450678| omododesaidado relé.

detecgdo de seguranga.

6 Tenha cuidado para que o sensor ndo caia durante o transporte ¢ a instalagdo. Isso pode causar uma falha devido a quebra

*Nom NCE ‘
3 3

. . AVISO A perfuragao pode causar choque elétrico.
3.2 Orificio de montagem Ao perfurar, preste aten¢do aos possiveis cabos ocultos.

Faga os furos de fixagdo da seguinte 4.4 Ocultar

maneira. Ao instalar nos dois lados da pontos de detegdo
porta, pode ser necessario fazer um — m m Y m B
4 5 4 5

o 3-93,5
orificio de fiagdo na porta. (Ref. 3.6 280 280 M

o=
Vista em planta da instalag@o) l @ @@! ! % Q %

pontos 6 5 4 3 2 1 pontos - - 4 3 2 1

3.3 Conjunto de aluminio exterior E m m E
1 Desaparafuse as tampas laterais e remova a tampa do 2 Retire o estabilizador de angulo.
, filtro. 1) Levante e deslize o estabilizador de angulo para o lado, como mostrado. 4 5 4 5
2) Pressione o polegar no estabilizador de angulo para remové-lo da carcaga de - R
aluminio. pontos _ 5 4 3 2 | pontos _ - - 3 2 |
4.5 Intervalo de detec¢dio [l
) o lnl ol
50 mm 250 mm ]
6 7 8 6 7 8
3 Retire a unidade PCB. Solte o parafuso no suporte da placa de circuito impresso e |4 Prenda a carcaga de aluminio na porta com parafusos. 8
deslize-o para o lado de modoa remover a unidade. E m m m m m Detegdo g
Ajuste de distancia 6 7 8 100 mm 6 7 8 300 mm £
sem deteccao <
=
o [ Ahala /2
: 150 mm 400 mm
. 6 7.8 6 7 8
Verifique se o intervalo de %
detecgdo esta em m ﬂ m ﬂ ﬂ E . :
. B conformidade com a 6 7 3 200 mm 6 7 8 500 mm Sem detegdo @ :
3.4 Substitui¢do de unidades de PCB \_EN16005 : )
AVISO Ao substituir as unidades, ¢ muito importante que o lado com a marca "LEADING EDGE" (beira principal) esteja
‘ localizado o mais proximo possivel da beira principal da porta. Isso garantird a detecgdo de seguranga méxima na
2 beira da porta. 5 Ajuste do angulo de deteccio
I Remova o bloco de terminais do cabo principal da unidade PCB. (o angulo de detecgdo pode ser ajustado entre 5 ~ 25 [grausem incrementos de 5 [graus] usando o estabilizador de dngulo. )
Exemplo: Modificando o angulo de 5° a 25° 5
Unidade PCB
2 Insira a unidade PCB, certificando-se de que o lado marcado
"LEADING EDGE" esteja localizado o mais proximo possivel da
. . . a1 A beira
beira principal da porta. Insira o estabilizador de angulo e aperte o
. principal
os parafusos dos suportes da placa de circuito impresso.
0.5 Nm
MARCA DA BEIRA PRINCIPAL
s aEMe vl
8=
2 Verifique se a posi¢do da area de detecgdo esta em conformidade com a EN16005
Unidade PCB == \_ —— q posIG ¢ Y,
e
2 g

MARCA DA BEIRA PRINCIPAL

[
% O = L4010
H
\_ @ .E -




6 Diagrama de tempo dos eventos

/Saida de relé / entrada de teste ! 9 N 2 Conexdo conjunta.
/;’ C - 1‘ - 1) Insira a junta na carcaga de aluminio.
Interruptor DIP 3 i lnl lnl 2) Deslize a junta para que ela se encaixe corretamente na
Niodo ds aidad ALMENTACAO DETECAO SEM DETECAO tampa do filtro. Verifique se ndo ha falhas.
odo reelsg 1da do 3) Insira as tampas restantes do filtro, conforme mostrado na ilustragio.
{4] NA [4] NA [4] NA [4] NA 4 NA
NA Q E@ coM C[g CoM E@ coM E@ CcoM C% coM
{3] NC L5 nc {3] NC {3] NC NC
[4] NA NA [4] NA [4] NA NA
xe [ B3 cou £ con) £ o Tt o Y o
{5] NC NC {3] NC [3] NC T—L_ﬂ NC
RESPOSTA DO TESTE |DETEGAO como
\ \|resposta a TESTE
Tnterruptor DIP | Entrada de teste T T
SEM TESTE TESTE SEM TESTE 4 Prenda a tampa lateral com os parafusos
Entrada de teste fornecidos.
Ao fornecer 12224 V CC, .1 Sensor 7 Sensor 7 Sensor - @A’
B o fluxo de corrente vai do N
7° a0 6° terminal. 2.3 P D
I3 I3 I3 arafuso
Sensor Sensor Sensor w»/
. . . 5 (5
T:8a 18 [ms] A m Corte de corrente - @
6 6 6
G —/
- J
7 Informacido LED
(7 ) . ~ . ~
7-1 Estado normal LED verde 12 Verificacio final do intervalo de deteccio
Estado LED vermelho| LED verde i
gem iette(}‘io ; %F; ? 8;: Unidade PCB 9 I Ap0s instalar a tampa frontal, confirme se o intervalo de detecgdo esta
Ofn €etegdo o conforme o esperado e de acordo com os regulamentos locais. @
7-2 Estado de erro i
LED vermelho I I B B B E B B | “N” Verifique se a 4rea de detecgo esta em conformidade com a norma EN16005
vezes LED vermelho
LEDverde [ [ [ 11011
N Categoria de erro Causa Solugdo
Execute a fungio d a o o
. Erro ambiental O ruido ambiente ou o nivel de "RECONHECIMENTO” da sccdo 13 Caracteristicas técnicas
IT0 ambienta reflexdo do solo estd muito baixo. colocando uma folha de papel em branco
no chio. MODELO Sensor de seguranga para portas de batente
3 ou mais Outro erro Falha no componente interno Alterar unidades. TECNOLOGIA DETECCAO ESTACIONARIA COMPLETA COM MEDICAO DE DISTANCIA DO PSD
\7-3 Estado de programa¢do (RECONHECIMENTO) Veja a Secdo 8 Y, ALIMENTACAO 1224 [V] CA/CC +10% _ AJUSTANDO O 5.10,15,20, 25 [eraus]
3P . ELETRICA ’ ANGULO DO FEIXE T £
rogramacao .
4 ~ 95 [mA]a 12 [V] CC VELOCIDADE DE RESPOSTA INFERIOR A 100 [ms]
Execute as etapas a seguir com a tampa frontal removida. CONSUMO DE 55 [mA]a 24 [V] CC
(D Verifique a ligagdo e a conexdo da fonte de alimentagdo. CORRENTE 1,7[VA]a 12 [V] CA ENTRADA DE TESTE:1 [BIT]
(2) Execute a fungio de programagio “RECONHECIMENTO”. 23[VA]a24[V]CA N INTERFERENCIA OPTICA: 1[BIT]
A fung@o de programagao “RECONHECIMENTO” ¢ necessaria para garantir que o sensor funcione FUNCOES DO M%%%IE’]E:A/IX%ADII)Z%SIE\II:F%SI 1[)1?5“]
corretamente, ou seja, que estabeleca a distancia entre o sensor € o solo. . : 50V CC 0,1 [A] INTERR. DIP ~ ¢
» U 592, q i RELE DE SAIDA . DETECAO: 2[BIT] INTERVALO DE
PASSO 1. PASSO 3. SIN TENSION 1C DETECAO: 3[BIT]
i 3 i Apods 0 PASSO 2, a luz do LED pisca mais rapidamente e a fun¢ao de ,
g;ezsss]ggsn% E:tao por mais programagdo "RECONHECIMENTO" ¢ iniciada. No caso de durante esse ENTRADA DE TESTE 6 [mA] max. a 24 [V CC] TEMPERATURA DE
: periodo, alguma pessoa ou objeto esteja na area de detecgdo, tente novamente a . o
partir do PASSO 1. ALTURA DEMOTAGEM 2,6 [m] max. FUNCIONAMENTO -20 ~ +60[ C]
LeDvermetho 7 A (A (A @ [ A [ ‘ INTERVALODEDETEGAO 0 - 2,55 [m] max.
PASSO 2. PESO 540[g] APROX.
A luz pisca lentamente por 10 segundos num estado de LED verde |_| |_| |_| |_| |_| |_| |_| |_| Le]
ndo detecgdo. Verifique se nao ha pessoas ou objetos
PASSO 4.

(escadas, etc.) na area de detecgdo durante esse periodo.

LED vermelho |_| |_| I:l I:l

processo esta concluido.

Ap6s 0 PASSO 3, a luz verde do LED pisca uma vez e o

LED verde

N Y I

‘ ‘ LED vermelho

LED verde ‘

\_ () Verifique as configuragdes, faixas e outras configuragdes.

J

9 Area de detecciio

(" 9.1 VISTA FRONTAL

9.2 VISTA LATERAL

Unidade : [mm] )

|
———

1000

H 1000

[25°] 4

2000

2000

2600
-

1000 800 600 400 200 O

2600

1200 1000 800 600 400 200 O

10 Verifique o alcance da detec¢io sem tampa frontal

Verifique o alcance da detec¢do sem a tampa do filtro inserida. Coloque um objeto de teste
na area de detecgdo para verificar os padrdes de detecgdo e outras configuragdes da chave
DIP. Os testes devem ser realizados de acordo com os regulamentos locais.

( Apos essa verificagio, desligue o dispositivo. )

Verifique se a area de detecgdo esta em conformidade com a EN16005

Ap6s a conclusdo do teste, va para a Segdo 11 para prosseguir com a instalagdo da tampa do filtro e da
\__tampa lateral. Se ocorrer um erro, verifique novamente as configuragdes referentes a Segao 3.

M

11 Voltar a colocar a tampa frontal e a tampa lateral

(1

Instalagdo da tampa do filtro:

2)

aluminio.

1) Primeiro, coloque a parte superior em toda a caixa de alumigio.

Dobre levemente a tampa frontal em uma das
extremidades e prenda-o na borda inferior da caixa de aluminio.

Deslize a méo sobre a aba inferior para travar a tampa frontal na
3) carcaca de aluminio ao longo de todo o comprimento da carcaga de

!:E AVISO

Cuidado para ndo
obstruir os componentes
opticos com cabos. i x

14 Dimensoes

Ve

Unidade : [mm]

48

SRS

50,5

) A

adz

<Isengdo de responsabilildade > O fabricante ndo pode ser responsabilizado por:
1. Interpretagdo incorreta das instrugdes de instalagdo, conexao incorreta, negligéncia, modificagdo do sensor e

instalagdo incorreta.

2. Danos causados por transporte inadequado.
3. Acidentes ou danos causados por incéndio, polui¢do, voltagem anormal, terramoto, tempestade, vento, inundagdes

e outros atos de providéncia.
4. Perda de lucros comerciais, interrupgao de atividade, perda de informagdes comerciais e outras perdas financeiras

causadas pelo uso do sensor ou sua operagao incorreta.
5. Valores de remuneragdo superiores ao prego de venda, sob qualquer circunstancia.
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